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m Fahrn, fahrn, fahrn. ..

In der Vorlesung haben wir ein einfaches Fahrzeug kennengelernt und als hybrides System modelliert, welches
mit einem Systemtakt AT eine Beschleunigung berechnet.

Geben Sie eine Berechnung fiir a (aus dem Systemzustand X) an, welches das Fahrzeug eine gegebene Di-
stanz D moglichst schnell zurticklegen ldsst, und am Zielpunkt mit v
Hochstegeschwindigkeit v,y und eine maximale Beschleunigung 4,y zu tiberschreiten; dabei kann es mit
einer Beschleunigung von a;,; bremsen (wobei a4 negativ ist, d.h. die Beschleunigung liegt immer im Bereich

Aprk < a < Apax).
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